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DYNAMIC MODELLING OF LOADINGS ON THE BASIC MECHANISM 
OF MACHINES OF CONTINUOUS TRANSPORT 

The technique of the analysis of loadings on the basic mechanism of the conveyor (conveyor - 
feeder), perceiving a freight traffic from vehicles of the cyclic action, taking into account features of 
formation of a freight traffic is submitted by feeders of various types, the calculation of distribution 
of a tension in a contour of a tape, traction effort and capacity consumed by a drive is resulted. 
 

'�
���� *������1L��%� ����������� �
@�� ������5����� ��
�%����
 %�-
�������5� ����������( �� ����1�%� %�
�����5��, 	�� � ��
	�������( %������ 
���%������� �
� %���������� % �����	�%�� �
���
1L�� ��������
����, �
� � 
���
��������%��1 ����������
 %���%�� �������
��� [+]. ����������
��� 
��
�%�������� ��������
��� ��� �
��� �%����(, � 	
%���%��,  �����	�5� ���-
��(���� ��� �����(����-���
����( ��%������
1L�� ���������� �� %���%�� 
�����	�%���� ��
�%����
 ��� � ���������	�%��� ����� % �����	�%��( �
����-
��(, %�������� % ������%��1 �
%	��
 �����%���( %��%����%��, �%�
��������( 
��L��%�� ������
 �, �
� ��
����, �������� � �
�5@���5� ��
	����� M��� �
-
�
������. >�������� �����%����%�� ��%���
����� ����������
 �������� �
� 
�� � �����
%���������1 �
������� ������
 ����5, ��������������� �
�����-
��1 �
������� �%���(%��
. ������%�� �
%	��
 �
������ �
 ������ �%������� 
���
����
 [2] ���%������5 %��������%��1 ����(�5� � ������(�5� %�%�
�-
��1L�� ���
��	�%��� �����%%�� � ���
��	�%��( %�%���� �����(��
. �����-
����� ������� �����1������� ���������
��� ���
��	�%��� �����%%�� � ���-
��	�5� �����(��
� [3, 4] �
 �%���� ������( � �����������( ���������( ������ 
�
��	��� ���
�
 [5, 6] ��������� �5������� 
�
��� ��%���5� �����%%��, �� �� 
���%��	��
�� �5�������� �
%	��
 ��� ������1L�(%� �������( �
������.  

~��� �
���5 – %���
��� �����
 	�%������� ���������
��� �
������ �
 �%-
�����( ���
���� �
@�� ������5����� ��
�%����
, ��%������
1L�� �����	�-
%�� ��%���
1L�( ���������� (�������� %��	
(�� *��������5() ���������-
��( �
�
�����%����, � �
������ �
 ���
���� �
%������� ������
 ����5. 

+. &5������ ����������
��� ������ � ������ ��*����( ���
����� %���
-
���. ��� �
��
����� �
���
��	�%��( ������ �
 �%���� ������ ���%������1 
�����	���� �����(��
-���
����, (����	���5� �
��%���%�� �%���%���� ��%�
-
��	��( ��L��%�� ��������5 � � ������ ���
� �
@��). & �
	�%��� �����	�5� 
������ ������ �5����� M������5 ���%������( ��
���5� �
@�� – ��������
-
��� ������
, �
������� ���
����
, �������( � �������( �����( � ��., ����-
%�
�����5� %��������%��1 �����	�5� �
%%, ��Q�������5� %������%���1L��� 
�����
��	�%����, %����5�� � *�������
���5�� %������ (��%. +, 2).  
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$��
���
��� �
������ ���������
 ��������( ��	��%��1 �
%	����. A
� %��-
���� �� �
%	����( %���5 ��� �
%%�������� �������� �%������� ���
����
  
������
 ���%��%��, %���
�
1L
� % ���*���� ��
%%5 �����(��
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-
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	�%��� ����
 ���������� �
��	�( ���
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{ } { } { }( ) { } { }( )( ) { }( ) { }cos sin
TT
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�������1L�� ��%�����
������� ������L���� �
��	��� ���
�
 % �
%5��5� 
������ ����� ��
%%5 �����(��
. 

2. & %������%���� % ����������5� 
��������� �5������5 �
%	��5 �
���-
��� �
 �%�����( ���
����
 �����	���� �����(��
-���
����, �
���
1L��� � ��-
���� %�������( �5�
	� �� ������
 ������ ����������( �����( �
%%5 �
���-
��� 40 � �� ������� ����������� % ���������������%��1 2000 �/	. '������
�5 
�
%	��
 � ���� ��������� ��L��%�� �
 �
�� ���������� �
�
�
�
 0 �N F v= ⋅  
��� ����5 �����(��
-���
���� +2 �, @����5 ����5 2 �, ����
 �
����
 60 
(��
�%��������
��� ����), %����%�� ����5 0,2 �/% ��������5 �
 ��%. 3. 

& �����%%� ���������
��� �������%� ���� �
����
 �����(��
-���
����, 
�%�L�%������%� �
������
��� ����	���( �����
���������� �
%������� �����-
�
 ����5, �������%� ��� ����5 (���������%��
�, ��������
���
�) � ���  ���
-
����
 �
%������� ������
 ����5.  

'
%	�� ���
 �
������� �
�
�
�
 ��� ��������� ���
����
 �
������� �%�L�-
%�����%� �� ������������� %�������	���� �����%
��� �����(����( ����5 
����� ����������
�� ��� %������� ���
�� eα , ����������5� �� ��
�����( 
�
�����%�� (7). E���L�� ��
	���� ������L���� �
������� �
�
�
�
 �
%%	��5-
�
��%� �
� 
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e n
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������5 ��������� ��������� �%� �
������� �
�
�
�
 ����%������� �
-

	
������ ��� �
���	�5� ����� ����5 ��������5 �
 ��%. 4. 
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'�%. 3 – >�������� ��L��%�� �
 �
�� ���������� �
�
�
�
 �����(��
-���
���� ��� �5�
	� �
%5�-

���� ����
 �� ������
 �� ������� ����������� 
 

 

 
+ – ��������
���
� ����
, �
%������� 30000 !; 2 – ��������
���
� ����
, �
%������� 50000 !; 

3 – ���������%��
� ����
, �
%������� 30000 ! 
 

'�%. 4 – ������L���� �
������� �
�
�
�
 �����(��
-���
����  � �����%%� �5�
	� �
%5����� ����
:  
 

����%�
������ *
���	�%��� ��
	���( ���
 �
������� �%���(%��
 % �
%	��-
�5�� ��� ������5� ��
	����� �����
���������� �
%������� ������
 ����5 
���%��	��
�� ����������� *
���	�%��( ��%���%�� �����(����( ����5 �� ����-
	��� ���
 �
������� �%���(%��
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� p
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= , 

 
	�� ����� �5�� �%�������
�� ��� ��
���%�����
��� %�%������ �����(����( 
����5 � �����%%� M�%���
�
���. 



 +85 

 
��*%'�. 

+. �����
�
��5( 
������� ���%��	��
�� �
%	�� ���
��	�%��� �
������ �
 
�%�����( ���
���� �����	���� �����(��
, ������
1L�� �%���%���� ��������� 
����	��5 ���%��������5� �
%% (�������( �
������)  � �������1L��%� � ���� 
��������� ������%
 ���
��	�%��( %�%���5, 
 �
� �� ��������� ����������� 
�
%	�� ��L��%�� ����
���� ��� �����(��
 %� %�����( ��
%%�( ��� �����	�-
%��� ��%�������� ����������
, � ��� 	�%�� ��� ��� %��	
(��� *�������
���. 

2. W
�
���� ������L���� �
������� �
�
�
�
 �����(��
 � �����%%� �
���5 
���%������ %�����@����� ��%���%�� ����5, �����
�������5� �
�������� 
������
 ����5 � �
�
������ �������( �
������. '
��
���
��5( 
������� ��-
������� ����������� ������ %������ �����������%�� � �%�
��	���� ��%��%
 
�����(����( ����5 �� *
���	�%��( 
����
���( ��%���%�� �
 �%���� 
�
���
  
��
����( �
������ �����(��
 � ���
 �
������� �
�
�
�
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